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Dane podstawowe

Okres realizacji: 2023-2025
Jednostka finansujaca: NCBR

Data podpisania umowy: 22 czerwca 2023r.
Kwota dofinansowania: 7622 205,00 zt

Liczba zadan (faza Ai B): 7
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Celi efekty projektu

Celem projektu jest:

e opracowanie koncepcji i wymagan oraz projekt systemu
automatycznego wazenia pojazdow w ruchu - WIM, o wysokich
parametrach uzytkowych, na drogach krajowych, oraz

e opracowanie podstaw do automatycznego skutecznego karania
pojazdow przecigzonych na podstawie dokonanego odczytu, bez
koniecznosci ponownego wazenia.

System bedzie rowniez umozliwiat ,karanie pojazdow zagranicznych”
przed opuszczeniem terytorium RP.
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Celi efekty projektu

Wysoka doktadnos¢ pomiaru bedzie mozliwa:

 dzieki zastosowaniu odpowiedniej konfiguracji  czujnikéw
pomiarowych zainstalowanych w nawierzchni drogi oraz

* uwzglednieniu w algorytmie obliczania masy pojazdu, czynnikéw
srodowiskowych — temperatury, wilgotnosci, predkosci wiatru,
wielkos¢ opadu atmosferycznego itp.

System bedzie zapewniat autokalibracje, bez koniecznosci okresowej
kalibracji systemu, przy zastosowaniu pojazdu o znanej masie.
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Zadania-faza A

Zadanie 1 (PK):

ldentyfikacja czynnikdw wptywajgcych na rozmieszczenie punktow

wazenia pojazdow.

Zadanie 2 (IBDiM):
Opracowanie koncepcji systemu WIM i kontroli metrologicznej urzadzen
pomiarowych wraz z automatycznym, skutecznym karaniem pojazdow

przecigzonych, w tym pojazdow zagranicznych przed opuszczeniem RP.
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Zadania-faza A

Zadanie 3(PCz):

Ocena efektywnosci ekonomicznej dla koncepcji systemu WIM.

Zadanie 4 (IBDiM):

Opracowanie badawczego drogowego systemu WIM

(stanowisk wzorcowych).
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Zadania - faza B
Zadanie 5 (IBDiM):

Opracowanie centrali systemu WIM.

Zadanie 6 (IBDiM):

Wdrozenie badawczego systemu WIM.

Zadanie 7 (Ml):
Wyznaczenie kierunkow realizacji projektu przez akceptacje etapow i

harmonogramu czynnosci do wykonania w celu realizacji zadan.

KONGRES NAWIERZCHNI 2023

Krakow, 22-24 listopada

www.konferencjespecjalistyczne.pl



Zadanie 1

ldentyfikacja czynnikow wptywajgcych na rozmieszczenie punktow
wazenia pojazdow
Identyfikacji czynnikéw wptywajgcych na rozmieszczenie stacji WIM
oraz opracowaniu metody selekcji miejsc dla stacji WIM.
Cel 1:
Analize udziatu i wptywu pojazdow przecigzonych na degradacje

infrastruktury drogowej.
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Zadanie 1

ldentyfikacja czynnikdw wptywajgcych na rozmieszczenie punktow
wazenia pojazdow

Cel 2:
ldentyfikacje czynnikdw wptywajgcych na rozmieszczenie
stacji WIM w zakresie czynnikdw drogowo-ruchowych i
spotecznych (natezenie ruchu, struktura rodzajowa, geometria
drogi, pochylenia podtuzne odc. drdg, zrodta i cele podrozy,
identyfikacja korytarzy o istotnym ruchu tranzytowym,

ograniczenie mozliwosci omijania stacji WIM - objazddw odc.
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Zadanie 1

ldentyfikacja czynnikdw wptywajgcych na rozmieszczenie punktow
wazenia pojazdow

Cel 3:
Opracowanie wielokryterialnej metody wyboru miejsc
lokalizacji stacji WIM, w tym okreslenie wymagan i kryteriow dla
efektywnego ich rozmieszczenia w obrebie sieci transportowej

kraju, z uwzglednieniem w/w uwarunkowan.
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Zadanie 2

Opracowanie koncepcji systemu WIM i kontroli metrologicznej urzadzen
pomiarowych wraz z automatycznym, skutecznym karaniem pojazdow
przecigzonych, w tym pojazdow zagranicznych przed opuszczeniem RP

Celem zadania jest opracowanie koncepcji systemu WIM |

okreslenie uwarunkowan i wymagan stanowigcych podstawe do

jego wdrozenia produkcyjnego po zakonczeniu realizacji projektu
badawczeqgo.

W tym celu wykorzystana bedzie metoda opracowana w zadaniu 1.
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Zadanie 2

Uwarunkowania i wymagania bedg obejmowaty okreslenie:

e geometrycznych, organizacyjnych,

e uzytkowych i technicznych parametrow odcinkow drog dla
potrzeb systemu WIM.

Bedg one opracowane przy zatozeniu dtugookresowej eksploatacji,

w trakcie ktorej nie bedg wymagane zbyt czeste (nie czesciej niz

raz na 10 lat), kosztowne naprawy nawierzchni drogi, ze wzgledu na

koniecznosSc¢ ponownego montazu zestawu czujnikow.

KONGRES NAWIERZCHNI 2023

Krakow, 22-24 listopada

www.konferencjespecjalistyczne.pl



Zadanie 2

/aktada sie, ze system:

- bedzie umozliwiat doktadne wazenie pojazdow bez potrzeby ich
zatrzymywania,

- nie bedzie wymagat czestych przejazdow pojazdéw wzorcowych,

- bedzie umozliwiat automatyczne naktadanie kar, rowniez na
pojazdy zagraniczne przed opuszczeniem granic RP (dzieki

biezgcemu przekazywaniu informacji o ich wykryciu).
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Zadanie 2

W zadaniu okreslone bedg wymagania parametrow wagi drogowej,
w celu spetnienia wymagan kontroli metrologicznej przewidzianej

dla urzadzen pomiarowych.

Jednym z celéw czgstkowych zadania jest opracowanie propozyciji
zmian legislacyjnych (ustawa Prawo o miarach i jej akty
wykonawcze; ustawa o transporcie drogowym; ustawa Prawo o

ruchu drogowym:; przepisy RODO).
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Zadanie 2

Kamienie milowe:

1. Opracowanie projektu WIM na podstawie parametrow stanowiska
i odcinkow drag.

2. Opracowanie rozmieszczenia WIM, zmian prawnych i
organizacyjnych, polityki i wymagan dla danych.

3. Dobor rozwigzan umozliwiajgcych dostep do danych o pojazdach w

centrali, max. 50 ms czasu oczekiwania i obstuga 250 operacji I/0 /s.
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WIM Pro 3.0 firmy APM

Pojazdy przecigzone sq kierowane
na parking w celu doktadnego zwazenia

pomiar parametrow pojazdu m.in. masy pojazdu, nacisku

na os, wykrywanie osi grupowych, predkosci

* doktadno$é wazenia: A(5), B+(7), B(10) wg. do COST323

» detekcja tzw. prawidtowego przejscia
(okreslenie miejsca przejscia)

 klasyfikacja pojazdu zgodnie z EN 8+1 w klasie Al
(mozliwe inne systemy klasyfikacji)

* wykrywanie podwadjnych opon/pomiar szerokosci opon
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WIM Pro 3.0 firmy APM

89 km/h Kategoria 9

Waga 46.992 t 1

L 044 55

051 32 043,

E s o:8 &

WiM PRO

SZCZEGOLY

WIM = o, MOP na o, & Bialystok, S8, 571,215
Data odczytu 2022-02-22 13:03:10 Pas ruchu 1
Rejestracja WWYH ID Pojazdu 27321881 DR Sy
Kategoria 8+1 9 Kategoria COST 323 5 rixon
Rozstaw osl 061-2:3,73m  082-3:599m o0§3-4:1,31m 0§64-5:1,31m s et
Nacisk kola (strona lewa) [t]  kolo1: 3504 kg kolo 2: 6912 kg koto 3: 4286 kg kolo 4: 4308 kg kolo 5: 4286 kg Kansgos contsak
Nacisk kola (strona prawa) [t] kolo 1: 3320 kg kolo 2: 6503 kg koio 3: 4812 kg kolo 4: 4491 kg  kolo 5: 4570 kg Kot it
Maksymalna szerokosc: 2,60 m Maksymalna wysokos¢: 4,01 m Pozycla wzgledem Srodka pasa: 0,09 m '
Pomiary
- . Dopuszczalne | Zmierzone | Przekroczenia

Nacisk osi 1 __10000kg | 6824 kg =

‘Nacisk osi 2 (11300kg  13415kg 1915kg

Nacisk osi 3 - 10000 kg | 9098 kg -

Nacisk osi 4 10000 kq | 8799 kg

Nacisk osi 5 10000 kg | 8856 kg
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System WIM firmy Kistler

KiTraffic Plus is the scalable, flexible WIM solution from Kistler
that can be tailored to each customer's needs.

Zrédto: https://kistler.cdn.celum.cloud/SAPCommerce_Download_original/200-746e.pdf
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Mozliwosci systemu WIM firmy Kistler

What data does a WIM system deliver?

Vehicle class Overview picture via camera Speed Vehicle length  Vehicle height  Vehicle width Direction
definition (front, side, back) (3 to 250 km/h) {+ 50 cm) (3 cm) (+ 10 cm) and lane

— * * &

8o & o |= = T

®) 2 NI E N E R

License plate ID Gross vehicle weight Axle distance Axle weight Imbalance Tire Tire
via camera (GVW) (= 10 cm) per axle left/right detection | detection II
fup to + 2.5%) (0 to 30 tonnes) underinflated tires  single/dual

Zrédto: https://kistler.cdn.celum.cloud/SAPCommerce_Download_original/200-746e.pdf
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Czujniki nacisku firmy Kistler

Wybrane dane czujnikow firmy Kistler:

e wazenie pojazdow z doktadnoscig do 2,5% DMC

* zakres temperatury pracy: -40 do +80°C

*  wspotczynnik temperaturowy: —0,02 %/°C

* Nosnos¢ powierzchni czujnika: 6 N/mm?

* unikalna technologia kwarcowa zapewniajgca stabilnos¢
pomiaru w potgczeniu z wysokga trwatoscig czujnika

« certyfikat zgodny z OIML R 134 (wazenie pojazddéw
poruszajgcych sie z predkoscig
5-140 km/h)

* zgodnos$¢ z normami COST 323 i ASTM E1318-09

Zrédto: https://www.kistler.com/US/en/wim/C00000166
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Truck Weigh Station
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Truck Weigh Station
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TypicallVirtual|Weigh,Station,

T

License Plate Reader Cameras

T

Loop Detector Instrumentation Cabinet

Zrédto: https://www.kistler.com/US/en/wim/C00000166
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Poréwnaniem wynikéw badan roznych systemow wagi pojazdow
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Prezentacja zawiera.informacje opracowane w zwiqgzku z projektem ,System automatycznego wazenia
pojazdéw w ruchu” (WIM-PL). Projekt jest realizowany w ramach programu ,,Spoteczny
i gospodarczy rozwoj Polski w warunkach globalizujgcych sie rynkdw” — GOSPOSTRATEG, umowa z NCBR
nr GOSPOSTRATEG9/000X/2022. Okres realizacji projektu 2023-2025.
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